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e 28 DFME DIPLOMATURA EN FiSICA Y MATEMATICA FORENSE
DETALLE DE LOS CONTENIDOS DE LA DIPLOMATURA en FiSICA Y MATEMATICA FORENSE

OBJETIVOS GENERALES

El Curso de Fisica y Matematica Forense, tiene como objetivo principal complementar la formacién de Peritos Judiciales que requieran sélidos conocimientos en materias de las ciencias basicas,
para alcanzar una comprension plena y completa de los fendbmenos fisicos que suceden en diversos hechos sujetos a la investigacion forense y a la criminalistica en general.
El programa propuesto, representa los mismos contenidos del plan de Fisica en las carreras de Ingenieria Mecanica

OBJETIVOS ESPECIFICOS

ISiendo la Fisica una de las materias basicas de todas las carreras universitarias relacionadas con las Ciencias Basicas, los objetivos mas importantes a alcanzar en esta Diplomatura son:

» -Asegurar una solida formacioén de la Fisica Mecanica, teniendo en cuenta que todo fenémeno natural o toda aplicacion tecnoldgica, esta basado en leyes fisicas.
-Capacitar al Perito en el planteo adecuado y modelizacion de los fendmenos, que sera de utilidad en el desarrollo de su profesidon como Perito Judicial.
-Contribuir a la formacion de Peritos con capacidad de actualizacién permanente y adecuacion a la evolucion de la tecnologia. En lo referentesal Punto Material:
-Analizar correctamente distintos tipos de movimiento (Cinematica): rectilineos, bidimensionales, etc., ya sea uniformes o variados, con un tratamiento escalar y también vectorial, utilizando
correctamente las magnitudes que sirven para su descripcion: posicion, velocidad, aceleracion, ecuacion de la trayectoria, etc. Insistiendo en la interpretacion de graficos representativos.
‘Relacionar los movimientos con las causas generadoras de los mismos (Dinamica) sobre las bases de las ecuaciones fundamentales de la Mecanica o Leyes de Newton, analizando tipos
particulares de fuerzas: elasticas, gravitatorias, de rozamiento, viscosas. Introducir los importantes conceptos de Energia, trabajo, Potencia, resaltando la utilizacién adecuada de los Teoremas

de conservacion: (cantidad de movimiento, de energia mecanica, de impulso angular).

-Introducir el tratamiento de los Sistemas de Puntos Materiales, con las propiedades del centro de masa de un sistema. Extender estos conceptos y los de la Cinematica y Dinamica del Punto
Material, al estudio del Cuerpo Rigido, analizando los casos de cuerpos con simetria axial (en movimientos de rotacion pura y rototraslacion).

-Comprender plenamente los principios relacionados en las colisiones de particulas, sistemas de particulas y cuerpos rigidos. Aplicaciéon del Principio:del Conservacionde la Cantidad de
Movimiento lineal y angular. Impulso. Coeficiente de Elasticidad. Colisiones centradas y excéntricas.

Unidad 1. Magnitudes vectoriales. Notacion polar y cartesiana. Repaso de trigonometria.
Descomposicion de vectores en R2. Suma y resta de vectores. Multiplicacion de un escalar
por un vector. Multiplicacién escalar de dos vectores y multiplicacion vectorial. Funciones
matematicas. Limite de una funcion. Derivadas e integrales de funciones matematicas.

Unidad 2. Fuerza de rozamiento. Plano inclinado. Fuerza elastica de un resorte. Cupla de
fuerzas. Momento de una fuerza. Equilibrio Estatico de un Cuerpo Rigido: Condiciones de
equilibrio. Centro de gravedad. Centro de masa. Momento de una fuerza respecto a un eje.
Trabajos Practicos y Ejercitacion.

Unidad 3. Cinematica: Velocidad media e instantanea. Movimiento en una y dos
dimensiones. Vector posicion. Movimiento con aceleracién constante. Velocidad y
aceleracion. Tiro oblicuo Movimiento circular uniforme. Movimiento relativo. Trabajos
Préacticos y Ejercitacion.

Unidad 4. Leyes de Newton: Introduccion de las leyes de Newton. Concepto de masa.
Concepto de fuerza. Las fuerzas fundamentales: gravitacion, fuerza de rozamiento.

Aplicaciones. Trabajo y Energia: Trabajo de una fuerza constante y variable unidimensional.

Trabajo de una fuerza bidimensional. Energia mecanica, cinética y potencial. Principio de
conservacion de la energia.
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Unidad 6. Cantidad de movimiento, movimiento de un sistema de particulas: Sistema de dos
y mas particulas. Centro de masa. Impulso lineal de una particula. Impulso lineal de un
sistema de particulas. Conservacion del impulso lineal.

Unidad 7. Colisiones: Conservacion del impulso en una colision. Colisiones en una y dos
dimensiones. Colisiones elasticas e inelasticas. Transporte de impulso lineal, presion.

Unidad 9. Rotacién: Las variables de la rotacion. Velocidad angular. Aceleracion angular.
Energia cinética de la rotacion. Momento de inercia. Teorema de Steiner. Torque.

Unidad 10. Impulso Angular: Impulso angular de una particula. Sistema de particulas.
Impulso angular y rotacién con un eje fijo. Conservacion del impulso angular. Teorema de
Trabajo-Energia para un sélido rigido.

CALIFICACION FINAL: 100/100
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